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Premessa metodologica:

Nella seguente tesina si vuole mostrare come sia possibile | ifiplementazione di un

controllo remoto facendouso dellaOA OA O) T OAOT AGdah OE 1 OAA
robot esploratore, ma le applicazioni di un apparecchio di questo tipo potrebbero
essere estese in ambiti come la domotica casalinga o la gestione di arti artificiali o
mandrini.

A N Ve A A s ~

NellastesuraditalA OAOE OE 1 OAAI 01T AE OOAOOAOA i
e analizzando i compiti del robot e le varie tecnologie utilizzate. Successivamente ho
presentato gli strumenti che ho utilizzato ed analizzato i problemi incontrati e il

modo in cui sono stati superati. Nella trattazione ho suddiviso ogni parte in paragrafi

con parti teoriche, immagini, grafici e alcuni esempi. Questo progetto non verra
abbandonato a se stesso, sicuramente la mia passione continuera a svilupparlo
cercando collaboratori in rete, per questo ho pubblicato un sito web con il compito di
pubblicare lo sviluppo di questo progetto, fornendo il materiale gratuitamente in
cambio di una collaborazione costruttiva. Lo scopo finale di questo robot potrebbe
divagare in svariati ambiti in modo imprevedibile, per questo ogni particolare e
gestito in maniera ottimale e pronto a futuri aggiornamenti.

yr Aiii AATTTITEAT AACIE ATTE 601 EA ODPET
PAO NOAOGOI AOA Ad1T AAl ECI At BGdcieH alrdalzad  E
OE&I AOOEITTE AEA EA DOIT 01T AEAOI Al 1 8AO0O0AI
nobel ha sensibilizzato le persone a un intelligente uso delle risorse, che grazie

Al 1 6AOOAT 601 AAE OT AT O AOGOI I AOGEUUAOGE 1 Bl «
Il motivo della scelta di questo progetto e dovuto alla mia grande passione per

I EET &£ Of AGEAAh 1 6A1 AOOOITEAA A E COATAE
spinto ad approfondire questi argomenti, ad analizzarli ed applicarli.
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Mappa concettuale degli argomenti trattati:

1 ‘lrlkl“,‘.?\!\l'\fll\

1l boom
dell’economid
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1z Presentazione Progetto RoboFon

1.1 - Analisi Caratteristiche
%5 AOITA 171TO0O1A
apparecchio:

OOAT AAOA

RoboFon
Zobbio Bruno

O1 Ae sholy@ed duestd A1 |

Deve potersi muoversi in avanti e indietro, sterzare a destra e sinistra .

Deve possedere la capacita di regolare la velocita con una discreta precisione.
Deve essere dotato di una connessione WiFi per la comunicazione via TCP/IP
Deve possedere una copertura radio di circa 50/100 metri

Deve essere capace di fermarsi automaticamente qualora si verifichi un
generico errore di comunicazione con il pc (caduta della connessione, dati
errati causa interferenze, ritardi dovuti alla latenza nella ricezione dei
comandi).

Deve essere dotato di telecamera o prevedere almeno ad una predisposizione
futura.

Possedere motori potenti a sufficienza per muoversi in condizioni di rampe o
piccole sconnessioni del terreno.

Basandomi su queste esigenze, ho realizzato questo schema a blocchi estremamente
semplificato :

Osservando lo schema a blocchi si puo notare come vi siano 3 elementi principali: un
computer, un modulo WiFi e un circuito di pilotaggio dei motori della macchinina. Il
modulo wifi comunica con il computer mediante una connessione wireless, seguendo
gli standard di trasmissione denominati nel protocollo IEEE 802.11
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1.1z Principali C ompon enti Utilizzati

Per risolvere questi problemi ho scelto di utilizzare i seguenti strumenti:
- 1AAAOGO PTET O 0O&i 1T AOAG
Sito Web: www.zobbiobruno.itdi mia realizzazione

Pic 182550
2 Motori Dc da 2 Ampere con riduttori

1.2- Tempo di Progettazione e Realizzazione

Lavorare su questo progetto & stato un percorso estremamente tortuoso, ricco di
imprevisti e difficolta che a volte hanno bloccato il proseguimento della
realizzazione. La scelta del dispositivo linux embedded da utilizzare é stata
estremamente difficoltosa e tra diverse prove e test, ha occupato il 50 % del tempo (1
anno di test di vari dispositivi), una volta scelta la Fonera come ideale, dati il basso
costo di fabbricazione e il contenuto utilizzo di energia.

Il secondo problema era poter interfacciare i motori con la Fonera. Inizialmente ho

provato a CAT AOAOA O1 81T T AA 07- AEOAOOAIT AT OA

dispendioso per un apparecchio cosi piccolo e programmabile troppo ad alto livello,

PAO NOAOGOT OE 7 TPOAOT DPAO AAO CAT AOWOA

di ram e memoria integrata. La scelta del pic é stata facile ed la serie 18f sembrava la
piu completa e pronta per upgrade futuri.

Generare un onda PWM non era abbastanza, per gestire la retromarcia e 2 motori
indipendenti era necessario accoppiare il pEA AT 1T O1T BI T OA (h
dopo qualche tentativo é stato sostituito con un L298, piu robusto e pronto per una
futura lettura istantanea del consumo motori. Dopo una prima stesura del circuito, la
realizzazione €& durata 3 settimane a causa di molti miglioramenti inseriti
successivamente002C contemporaneamente al proseguimento dei lavori. In Futuro
verra realizzata una versione definitiva stampando il circuito, rendendo cosi possibile
una divulgazione a chi vorrebbe addentrarsi in questo interessante progetto.

31177 OOAOAT OOE AOA ATTE An prbgétiadiokeUunga mA E

soddisfacente che sicuramente non verra abbandonata a se stessa.
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2z Hardware RoboFo n

2.17 Modulo WiFi utilizzato :

Il modulo WiFi scelto € una Fonera 2200 prodotta dalla
Fon community. Consiste in un mini-computer, dotato
di una memoria flash da 8 MB e una memoria ram da 16 q%
MB.

La CPU é una Atheros da 183.50 Mhz, dispone oltretutto
di un pulsante di reset del sistema alle impostazioni di
fabbrica in caso di problemi al sistema operativo.

Questo modulo é dotato di una porta ethernet 10/100Mbit e un controller WiFi da
54Mbit, oltre che di una porta seriale RS232 in caso di necessario accesso al redboot
i ET AAOE DPAOOEATIT AOE ATT A 186ET OOAT 1 AWET T
seguito di un brikkaggio).

Come tutti i pc, anche questa scheda necessita, per poter funzionare, di un sistema

operativo e di programmi applicativi che comunichino
alla CPU i comandi da eseguire.

Per questo progetto ho dovuto installare il sistema
operativo Linux OpenWRT, trattasi di un OS scritto
appositamente per questo genere di moduli WiFi, con
parecchie funzioni gia integrate al suo interno e con
ristretti consumi di risorse. E predisposto per la gestione |
AAT 1T A OAOA 7E&E A AAIITGEA
I AAOPA O DEAAT1TT OPAUET £
e una volta avviato, consente di essere comandato
attraverso due modalita: via browser oppure via SSH.

Il modulo ha come alimentazione di ingresso una tensione di 5V e assorbe per tutto il
periodo di trasmissione e di avvio del sistema una corrente di circa 500mA.

= ~ 7 o~ a A 7

che ho scritto in linguaggio C (allegato codice sorgente).
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2.21 Circuito interfaccia Motori

Il circuito & composto principalmente da un pic della serie 18f la cui porta seriale €
collegata alla Fonera. Le due uscite Pwm sono indirizzate ad una porta di negazione
74HCO04 che permette la gestione in modalita LAP dei motori. Un ponte H
indispensabile per gestire entrambe i sensi di marcia prende i segnali sia
gestire gli enable del ponte, in questo modo € possibile togliere carico ai motori
AAAAT ATT E POl OACOEOA OET &I 11 A68

2.2.1- Pic 182550

La piu recente famiglia di Pic, la 18F rappresenta il
massimo in fatto di potenza e velocita’ con un
1IOMIPS, una memoria di 32K e 1,5K di RAM. Puo
essere spinto a 40 Mhz tramite un oscillatore
esterno da 10 Mhz grazie al moltiplicatore interno.

Possiede la capacita di fornire due uscite pwm
indipendenti ed ha una seriale hardware che viene
utilizzata per comunicare con la Fonera. La
capacita di gestire interrupt e il particolare basso consumo sono fondamentali per
questo progetto.

In futuro la seriale verra sostituita con una comoda porta USB hardware che il pic
incorpora. Il costo si aggira intorno ai 3 euro se comprato singolo e 50 cent se
comprato in quantita industriali.

Nella pagina seguente un semplice schema del circuito:
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3z Software RoboFon
3.1z Il Principio Client / Server

Un collegamento di tipo Client/Server in genere ¢ formato da due applicazioni, un
Server che fornisce dei servizi e un Client che chiede richiede un determinato
servizio. Nel mio caso sulla Fonera € stato installato un servizio demone (server)
scritto da me, che ascolta su una determinata porta aspettando dei comandi. Il
programma Client installato sul personal computer, invia dei comandi al programma
Server richiedendo una determinata velocita al robot, in caso di problemi il server

s A s A s

comunicaal clientchel 6 1 PAOAUETTA T11 17T OOAOA A&EAEAO

Presento le due applicazioni da me scritte commentando le scelte tecniche:

3.2 Z Analisi Client su Pc ( Interfaccia utente )

(Controllo Remoto X

File  Aiuto

Patenza Erogata Server

Connessione
Motore Destro 587

Maotore Sinistro 597

Passor 57 E] EHIER!

Press: W

Up: W

Ready
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3.2.1 - Scelte Tecniche

Ho scelto di utilizzare come linguaggio di programmazione il c# perché & un
compromesso tra prestazioni e portabilita. Questo linguaggio € molto simile a Java, e
quindi una futura portabilita a Java €& predisposta, essa permetterebbe la
realizzazione di interfacce grafiche anche per cellulari come Android, sistema
opAOAOGEOI AE 'TT1TcClA AAOEOAOGT AA |, ET O@h
A A IpHorde che & molto simile ad un linguaggio c# o Java.

Al momento i movimenti del robot potrebbero sembrare imprecisi ma cio é dovuto ai
tasti del computer, che essendo digitali non permettono una regolazione della
velocita in modo analogico. Un joystick farebbe superare questa limitazione
permettendo una gestione del veicolo perfetta, con una risoluzione di 1024 diverse
velocita per verso.

Questa semplice interfaccia comunica attraverso dei socket standard, aprendo una
connessione sul demone installato sulla Fonera, mantenendo una connessione
aperta fino a fine trasmissione.

3.2.2 - Tecnologie Utilizzate
C# (Pronuncia: "c Sharp")

Il C# e un linguaggio di programmazione object-oriented sviluppato da Microsoft
all'interno dell'iniziativa .NET. La sintassi del C# prende spunto dal C++, da Java e da
Visual Basic per gli strumenti di programmazione visuale e per la sua semplicita.

Il C# € meno simbolico rispetto a C++ ma certamente ha meno elementi decorativi
rispetto a Java. Probabilmente e il compromesso tra le due tecnologie anche se il
framework .NET é stato implementato solo in alcuni ambienti di lavoro come
Windows e Linux. PAO NOAOOT #QAEI AAT OEODPA OO cundA OA |
situazioni piu performante e piu veloce da scrivere in fare di test.
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Socket

Nei sistemi operativi moderni, un
socket €& un'astrazione software
progettata per poter trasmettere e
ricevere dati attraverso una rete.

Il bisogno di utilizzare un socket
nasce nel punto in cui il codice
applicativo di un processo vuole
accedere ad un canale di
comunicazione per mezzo di una
porta, per stabilire un collegamento
tra due macchine distanti.

Dal punto di vista del

Un Robot Linux Embedded

RoboFon

Zobbio Bruno

try

tepcelnt = new TcpClient ();

tcpcint . Connect (ip , 1745);
stm = tcpcint . GetStream ();

consoleBox . Text ="- Connessione

Awviata"

catch ( Exception )

{

consoleBox . Text ="- Connessione

Fallita" X

}

Fsemnio di codice in c#. utilizzato nella mia

programmatore, un socket e un particolare oggetto sul quale leggere e scrivere i dati

da trasmettere o ricevere.

| socket tradizionali lavorano su protocollo IP, usati nella maggior parte dei sistemi
operativi per le comunicazioni attraverso un protocollo di trasporto (quali TCP o

UDP).

Esistono due tipi di socket su IP:

- listen, che rappresenta la possibilita di ricevere nuove connessioni. Un socket
di questo tipo e identificato dalla terna protocollo di trasporto, indirizzo IP del

computer, numero di porta;

- established, che rappresenta una particolare connessione attiva. Un socket di
guesto tipo e identificato dalla quintupla protocollo di trasporto, indirizzo IP
sorgente, indirizzo IP destinazione, numero di porta sorgente, numero di porta

destinazione.
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3.371 Analisi Server su Fonera( In gergo Demone )

.Lf"_j 1216600254 - PUTTY

UTzing username "root™.
root@d192 ., 168

BusvEBox wl.11.2 (2009-04-23 05:24:15 CDT) built-in shell [ash)
Enter 'help' for a list of built-in compands.

KEALMIELZE (i
* 10 og
* 10 og

* 10 og

Questa applicazione e scritta in C e la sua funzione principale & quella di ricevere
AOOOAOGAOOT O1 O1TAEAO E AT T AT AEh /stkshrieldl DI
Al 1 6ET OAOEAAAEA 11 O1 OES

Per compil AOA O1 AbPbPIi EAAOEOT DHPAO T A &I 1T AOA
AEOT CT A OAOT OO0 AT i PEI AOAd 16ADDPI EAAUET T /
sistema hardware non ha le capacita ne elaborative, ne di memoria per ospitare un
compilatore.

0OAO OMIJdIBEES AOA6 OE EA 1T A OOOAOGOA TAAAOGOEC
open wrt, scritte appositamente per apparecchi linux embedded.

%5 OOAOT AiibpiAOOI AiiPEI AOA DPAOAET 1A
aggiornate da moltissimo tempo. Dopo molte prove fallite si € riusciti ad utilizzare il

CAA Ai1T T A OOAAARAOOA 1 EAOAOEA A EAO £01 UE
errori di una fallita lettura del binario.

. ATT A PACET A OOAAAOOEOA EI O1 OCAT OA AT i1
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//Creazione socket per il server.
do{
if((sd_server = socket(AF_INET, SOCK_STREAM, 0)) <0)

printf("Errore nella creazione del server\n");

// Inseriamo nella struttura alcune informazioni
server_addr.sin_family = AF_INET; /* la famiglia dei protocolli */
server_addr.sin_port = htons(1745); /* la porta in ascolto */

server_addr.sin_addr.s_addr = INADDR_ANY; /* dato che & un server bisogna
associargli I'indirizzo della macchina su
cui sta girando */

// Assegnazione del processo alla socket tramite la funzione BIND

setsockopt(sd_server, SOL_SOCKET, SO _REUSEADDR, &server_addr,
sizeof(server_addr));

if(bind(sd_server, (struct sockaddr *)&server_addr, sizeof(server_addr)) < 0)

printf("Errore di binding, e aperto un altro programma sulla porta ? \n");
//Essendo un server monothreading, accettera una sola connessione per volta
int address_size = sizeof(client_addr); /* dimensione della struttura client_addr */
if((sd_client = accept(sd_server, (struct sockaddr *)&client_addr, &address_size)) < 0)

printf("Errore nella chiamata accept\n")

/* si ricevono i dati dal client */
err=recv(sd_client, buff, 100, 0);

rr88 ! OACOEOI 1 A CAOOEITA AAI ATii AT Al OEAAO

(omesso in quanto non interessante e particolarmente lungo)
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4 - Sito Web [www.zobbiobruno.it]

ZGBBIO@!‘NO.II

Benvenuto nel sito di

ticolo - Attestato Per Meriti Scolastici won

4.1 - Presentazione Sito Web

Ho realizzato questo sito web per pubblicare lo stato di avanzamento del mio robot,

per rilasciare una documentazione e per realizzare un sito personale per tutte le
persone AEA OIT CI ETTT AT 1T OAOOAOI E8 , A OAAIlI OA
genere orientato ai Blog, ma grazie alle sua grandi capacita adattative puo
trasformarsi con pochi passi in un website semplice.

Al momento attendi 1 A OAOOEI T A ¢ A&statOdichiGratdctelaaOo6
orientata alla realizzazione di siti web, quindi questo Cms si trasformera in un Cms
generico8 O71 OAPOAOOS T OAOEOOI ET o(0 A OOE
071 OADOAOGOGS T AOOOAIT Al AT OA duksto bdddlto@QuiEedicE | A

gestore di contenuti, di facile comprensione, al contrario di Joomla troppo complesso
sia a livello di sorgente che ti gestione, probabilmente Joomla € maggiormente
orientato a siti web piu estesi.
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4.2 - Tecnologie Utilizzate
4.2.1- PHP PHP HypertextPOA B O1 A BréprodesSode dij ipertesti)

Php é un linguaggio di scripting interpretato, con licenza open source e parzialmente
libera, originariamente concepito per la realizzazione di pagine web dinamiche.
Attualmente é utilizzato principalmente per sviluppare applicazioni web lato server
ma puo essere usato anche per scrivere script con interfaccia grafica in locale.

4.2.2- MYSQL

MySQL é un database management system (DBMS) relazionale, composto da un
client con interfaccia a caratteri e un server, entrambi disponibili sia per sistemi Unix
come GNU/Linux che per Windows, anche se prevale un suo utilizzo in ambito Unix.

Dal 1996 supporta la maggior parte della sintassi SQL e si prevede in futuro il pieno
rispetto dello standard ANSI. Possiede delle interfacce per diversi linguaggi,
compreso un driver ODBC, due driver Java e un driver per Mono e .NET. Il codice di
MySQL e di proprieta della omonima societa, viene pero distribuito con la licenza
GNU GPL oltre che con una licenza commerciale.

MySQL svolge il compito di DBMS nella piattaforma LAMP, una delle piu usate e
installate su Internet per lo sviluppo di siti e applicazioni web dinamiche.

4.2.3-# - 3 Contént Management Systemd i SEOOAT A AE CAOOEI
contenuti)

Un CMS e uno strumento software installato su un server web studiato per facilitare
la gestione dei contenuti di siti web.

Tecnicamente un CMS é un'applicazione lato server, divisa in due parti:

- la sezione di amministrazione (back end), che serve ad organizzare e
supervisionare la produzione dei contenuti.

- la sezione applicativa (front end), che l'utente web usa per fruire dei contenuti
e delle applicazioni del sito.

I CMS possono essere programmati in vari linguaggi tra cui pit comunemente in
PHP.
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Ve . . -

424-( 4 - ,HyferText Markup LAT COACAO j, ET COACCET AE
ipertesti )

, 8 ( 011 1 dolusato ek @@orivee i documenti ipertestuali disponibili nel
World Wide Web quindi su Internet. Tutti i siti web sono scritti in HTML, codice che
viene letto ed elaborato dal browser, il quale genera la pagina che viene visualizzata
sullo schermo del computer.

L'HTML non é un linguaggio di programmazione, ma un linguaggio di markup, ossia
descrive il contenuto, testuale e non, di una pagina web. Punto HTML (.html) &
anche I'estensione comune dei documenti HTML.

4.2.5- CSS Cascading Style Sheet

| fogli di stile a cascata, noti con l'acronimo CSS

(Cascading Style Sheet) e detti anche semplicemente hlbgcﬁgm;d?‘“ggége.

fogli di stile, vengono usati per definire Ila bogger: lgxesglgd bla
. . ] padding: -

rappresentazione di documenti HTML, XHTML e font-weight: bold;

}
XML. /* begin: seaside-theme */
- . . . body {
Le regole per comporre i fogli di stile sono contenute background-color:white:
in un insieme di direttive emanate a partire dal 1996 color:black; .
font-family: Arial,sans-serif;
dal W3C. margin: 6 4px 0 0;

border: 12px solid;
L'introduzione dei fogli di stile si e resa necessaria per
separare i contenuti dalla formattazione e permettere
una programmazione piu veloce. Inoltre separando il contenuto dallo stile si
permette di non modificare il contenuto mentre si lavora sullo stile ma soprattutto di
evitare la ridondanza di dati nel codice HTML.
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5z 1 Robot A A Indluétria

RoboFonEA 11 OAT BI AE AEI T OOOAOA 1 6EI BI AT AT
base robotica contenendo i costi di produzione e progettazionena quese macchine
vengono utilizzate anche in industria. Queste macchine industrialiusano parti
meccaniche piu complesse ma vengono mosseattraverso sistemi simili a quelli
progettati per questa tesi

La parola robot ci ricorda in maniera naturale ad
una delle principali applicazioni della robotica:

A~ 2 oA N - Ve

1 ET AODOOOEAS

I robot industriali sono macchine automatizzate,
svolgono determinati processi di produzione
industriale. Le origini di questo tipo di dispositivi
vanno ricercate quando, nelle industrie tessili
europee, dove comparvero i primi telai controllati
da nastri di carta perforati.

oA~ oA N - Ve

Perquestol & E1 At&lEaqigtdcome il campo
applicativo tradizionale per i robot. Con la
rivoluzione industriale, le fabbriche assunsero un
livello crescente di  automazione, fino
all'organizzazione dei processi in catene di
montaggio.

Un modello risalente agli anni Sessanta fu
AEEAT AOI (n3 geadE di Uobdimare dei
blocchi plastici grazie all'uso di un computer e di
informazioni visive raccolte da una sorgente
video. Il primo un braccio motorizzato universale
venne costruito negli anni settanta, questo braccio meccanico £0 O1T POAT T 11 E
i ATEBI 1T AOT OA O1 E OBter@atnente proghamiabife Gi@dtdvainiolto
versatile per le catene di montaggio. Questo dispositivo per montaggi segno l'inizio
dell'era dei robot evoluto al punto che oggi possono modificare il loro funzionamento
rispondendo alle informazioni raccolte dai sensori.
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- Automazione della catena di montaggio: la catena di montaggio deve essere
preparata da altri robot che caricano i pezzi su nastri trasportatori a cui sono
destinati.

- Saldature elettriche: macchine con lo scopo di eseguire saldature elettriche in
OPAUE AEAEZEAEI E AA OACCEOT CAOA PAO 18C¢

- Verniciatura: si utilizzano complessi bracci meccanici in grado di raggiungere
posizioni interne T T 1 AAAAOOEAETI E Al 1 80TIdnduna 10O/
verniciatura migliore distendendo il colore in modo uniforme.

- Assemblaggio: vengono utilizzati soprattutto T AT 1 6 AOOAIT Al ACCE
motori, circuiti integrati e macchine miniaturizzate.

- Altre funzioni piu specialistiche.

)y I DPOEI T idpiedoimBsEidcio di &utomi meccanici avvenne proprio in Italia,
in Fiat T AT O a Behnerd tisabi Aiversi robot per saldare le vetture. RRobogated
un'invenzione interamente italiana adottata, in seguito, da tutte le industrie
automobilistiche.

.- ~ s A X - Ve 4 s oA s~ Ve

lroboO 1T AT 1 8ET AOOO Odseuond @ Gioio diAnibbstt@rOdelfa Acocca,
successivamente la scocca procede uscendo dal sistema e viene saldata da altri robot
che effettuano il completamento della saldatura.

Questarivoluzione robotica ha stravolto il campo industriale suscitando nel corso degli

anni moltissime preoccupazioni.Come lati positivi si svela la possibilita di creare
prodotti a basso cost®© A1 T AAT AT OA A ADPDPAOAT OAI AT OA O
ogni cosa positiva ne svela A | iegadva, per questol T T A&7 O 1 OOT
rendersi conto chela perdita di posti di lavoro e elevata. Probabilmente & anche per
guesto che in Italia i posti di lavoro sono stati carenti dal postguerra fino ad oggi.
Teoricamenteil problema del lavoroé superabile con la creazione di nuovi tipdi lavoro
comeiservizh NOET AE AT 1T 1T 68AAAATATTT AAT 1 MasdAl A
con addetti piu specializzati e destinati a lavori meno manuali.

Un altro problema che sorge € cio che ormai € diventata una péaglella societa, il
consumismo. Anche Montale ha sottolineato che il consumismé spessd irfilice che
indica laperditaAE OAI T OE AEA AAOE énfoi grdiibtt ntalkrlA BaO O E
nascita di questo fenomence riscontrabile nella storia, e in particolaresi e sviluppato

nello scorsosecoloAACI E AT TE 6yn AA 1T CCES8

Classe: 5aVt Anno : 2008/2009] Itis Castelli, Brescia Pag. 19


http://it.wikipedia.org/wiki/Italia
http://it.wikipedia.org/wiki/Fiat
http://it.wikipedia.org/wiki/Autovettura
http://it.wikipedia.org/wiki/Scocca

Un Robot Linux Embedded

RoboFon
Zobbio Bruno

6 - La societa del benessere

6.1-1lboomd e | | 0 e dal dopomi a
guerra

. ACIE AITTE il A
capitalistica divenne  fondamentale
generando un periodo di sviluppo senza |
precedenti. Il boom inizid dopo la
seconda guerra mondiale. Gli Stati Uniti
coinvolti precedentemente in guerra [
fecero AA OI T Ai i1 OEOA &%
economica mondiale. Lo sviluppo di o
questi anni riguardo principalmente - <
| 6ET AOOOOEAKh OI POAOOOOOI eavamét@@na@r&duziov&e(;A O
di beni di consumo durevoli (automobili, elettrodomestici, televiOl OEQ8 , 6 AC
ebbe uno sviluppo lento anche se si registravano dei forti aumenti della produttivita.
Parallelamente accresceva la quota degli occupati nel settore terziario che nei paesi

DEI AOAT UAOEhRh Al | 6 &ddiEttuEaisupehidkeqalqiiellaAldgli dddetdi a I h

oA s AN - Ve

Al 1 6ET AOOOOEAS

Il boom economico del secondo dopo guerra fu il risultato di una serie di fattori. Uno

AAE DPOET AEPAI E &£0 AAOOAI AT OA 186AO0ODPIT OETT 4
crescita della popolazione significol 8 AT 1 AOCAT AT 01T AAT T A AT 1 A
A 16EIT EOOETTA AAE DOIT AAdadio pid @iovar® @ IO E
qualificata, grazEA AE DOT COAOOE AAIT 1 6EOOOQUEITT A

Il miglioramento tecnologico si accompagno ad un processo di miglior produzione e

di concentrazione aziendale. Crebbero le grandi multinazionali e un altro fattore di
OOEI OPDPI AAIT T G6AATT T I E Aaduz@elleOffobtiord dcanBiiched O 1
internazionali, che permisero alla multinazionali di spostare merce da un paese

Al Iréd Al O

6.2- |l miracolo economico( In Italia )

Fra il 1958 e il 1963 1 & ) @idnbeRalAculmine del processo di crescita economica
iniziato dopo il 1950. Furono questi gli anni AEEAI AOE DIl E mifadigl E
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economicod, AT T E ET A O Egnificativathénke Bl AlivafdoEcheOa0s€pArava
dalla maggior parte dei paesi industrializzati.

oA s A X - - re A A A~ N -

la sua produzione rispetto al periodo post bellico. Un incremento particolarmente
significativo si verifico nei settori siderurgico, meccanico e chimico, dove piu ampio

fu il rinnovamento degli impianti e delle tecnologie. Fu dunque in questi anni che

16) OAl EA AEOATTA O1 DPAAOGA DEAT AT AT OA EI
formazione del prodotto nazionale ma anche sotto quello della forza-lavoro
occupata.

Fu molto limita, come nel resto del mondo, la modernizzazione delle attivita agricole

che mantenne scarsi tassi di sviluppo e produttivita. La crescita dei consumi fu resa

bl OOEAEI A AAIT 1 6AO0I AT O CATAOAI EUUAOT AAI
ATTE 8i18 )1 AAI T facA Arésderd la Adpadita Adntoardald Edi T A
lavoratori che, con una serie di lotte sindacali, riuscirono a ottenere notevoli
miglioramenti salariali.

6.3- LE TRASFORMAZIONI SOCIALI

La societa italiana, in coincidenza con il boom industriale, subi una serie di profonde
trasformazioni, che cambiarono il volto del paese e le abitudini dei suoi cittadini. Col
i EOAAT T T AATNd si lhs&idAdllchspalled Vafdd della societa contadina ed
entro a far parte nella civilta dei consumi e quindi consumista.

Il fenomeno piu importante e piu vistoso la massiccia immigrazione al Nord da parte

del Sud e dalle campagne verso la citta. In tutto il paese i coltivatori diretti e gli
affittuari subirono una drastica riduzione, mentre aumentava la piccola borghesia e

I'A Al AOGOA T PAOAEA8 , 6A0OPAT OEITA AAIT A AE
piani regolatori e senza un adeguato intervento dei poteri pubblici nel campo

AAT 1 AAEI EUEA bDPibli1 AOA8 , 6ET OAOEI AT O1T AA
ET AOOOOEAI E &£0 OOOOG6 A1 001 AE Asiadodbinitoicti2A A
sociale, fra Nord e Sud del paese. La televisioneel § AOOT i T AET A AOOT 11
simboli principali di questo cambiamento. | primi apparecchi televisivi apparvero in

)y OAT EA Al 1 A T AOU AACIE ATTE &6iiTh ATT 108E
, A OAT AGEOETTA T11 dgyirnddraaimcheludrhegrd aktiavkrisoOl
cui passava una lingua comune e nuovi modelli culturali di massa.
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7 - Eugenio Montale

Montale & uno dei piu grandi poeti a
livello mondiale di questo secolo, premio
Nobel nel 1975. La sua lunga carriera di
scrittore, poeta, critico letterario e
giornalista &€ da anni oggetto di studi.

-1TTO0ATA EA OADPOOI

interpretazione alle inquietudini
dell'uomo contemporaneo, ispirandosi ai
grandi simbolisti e rendendo

estremamente attuali le loro innovazioni.
LT 1T OOAOGOT OAI BT h
italiani successivi é stata immensa e
indimenticabile.

7.117 Pensiero

3AAT T AT - TsdreQuinbnd noh BaA O

la facolta di conoscere ogni cosa, nemmeno tramite la poesia. Questo poeta scrive
poesia perché questa possa essere una sorta di strumento d'indagine della condizione
reale dell'uomo moderno.

Montale fa un ampio uso di idee, di emozioni e di sensazioni. Questo poeta cerca una
soluzione simbolica in cui la realta dell'esperienza diventa una testimonianza di vita.
E la negativita distruttiva vissuta dall'uomo novecentesco che fa diventare questo
autore un autore storico. Il poeta, pero, vede in alcune immagini una sorta di
speranza contro questa situazione di "male di vivere": ad esempio, il mare (pensando
ad "Ossi di seppia") ed in alcune figure di donne che sono state importanti nella sua
vita.

La poesia di Montale assume il valore di testimonianza e un preciso significato

i T OAT Ad - 11 OAIl,Ar uBaQyhalsi@sibsitubzipre GtErizae(pblitica, di un
proprio dovere morale.
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7.27 Vita ePoetica(Fasi)

in cinque periodi:

Il primo Montale: la Liguria e gli Ossi di seppia
(1896-1926)

Eugenio Montale nasce a Genova il 12 ottobre 1896 da
una famiglia facente parte della borghesia agiata infatti
il padre & comproprietario di una ditta di importazione
di prodotti chimici. Il paesaggio marino ligure ha

O1 6EI PT OOAT UA AAAEOEOA ET [/ (

Nel 1915 si diploma ragioniere. Montale si sta
avvicinando ai poeti simbolisti francesi, e dimostra
atteggiamenti provocatori e antiborghesi8 . A1 1 8 A O¢
1917, partecipa alla guerra. Nel 1920 conosce a
Monterosso la giovanissima Anna degli Uberti destinata a restare una delle ispiratrici
della sua poesia (con il nome di Arletta o Annetta).

Nel 1925 pubblica Ossi di seppia, a Torino. Nel 1925 coerentemente con la propria
posizione liberale, firma il manifesto degli intellettuali antifascisti redatto da
Benedetto Croce. Nello stesso anno conosce Italo Svevo contribuendo a far esplodere
il caso dei fascisti.

Secondo Montale: le Occasioni e il periodo fiorentino (1927  -1948)

Nel 1927 Montale si trasferisce a Firenze, dove vivra sino al 1948. Firenze appare a
-TTOAT A ATT A 1T A AOI | Arta AilApattiad delia Adltdre) Rdloreh O
supremo da diEAT AAOA AT 1T O @él redinde Hasdista. G\ duektd periodo
Montale si apre alla cultura inglese, conosce T. S. Eliot e collabora alla rivista da lui
A E OA O @ueriza di Hi&tie decisiva facendolo interessare a Dante e a un metodo
poetico allegorico. Dopo la caduta del fascismo attraversa un breve periodo

ABT OOOEAOIT DIl EGCODEOR AGEOEOEAR AR O©OA
I EAAOAT A POl COAOOEOOA8 - A CEU TAI YynRa I
1 AOT AATTA s$# A AAIT1B8A1 00T AAl o#)h 11 E

a collaborare sempre pit fregD AT OAT AT OA A1  O#1 OOEAOA A?Z
assunto come redattore di questo quotidiano.
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Il terzo Montale: La Bufera e altro e il lavoro giornalistico a Milano (1948 -
1964)

Una volta stabilito a Milano ed entrato nel giornalismo, Montale ha modo di
confrontarsi direttamente con la realta industriale e con il mondo moderno, anche
attraverso numerosi viaggi. Queste esperienze si riflettono nella sua poesia, facendo
crescere la delusione nei confronti del mondo moderno, della meccanizzazione e
della vita in generale, che a suo avviso mettono a repentaglio la sopravvivenza della
poesia stessa. Infatti, dopo questa Bufera di idee Montale sembra rinunciare a
scrivere versi. Comincia un silenzio poetico che dura circa dieci anni.

Nel 1962 sposa Drusilla Tanzi detta Mosca con cui conviveva da vari anni, ma muore
16ATT1T OOAAAOOEOI 8 N DPOIDPOET 1T A OEAI AAIT O
ricominciare a riscrivere versi nel 1964.

Il guarto Montale: le poesie di Satura e la nomina a senatore a vita (196  4-1971)

E questo il periodo in cui aumentanoE OEAT T 1T OAEI AT OEh ET ) O/
riceve la laurea honoris causa a Cambridge e, in Italia gli viene concessa la nomina a

vita di senatore. Sta diventando il poeta ufficiale della prima repubblica. Come autore

di versi, Montale da inizio a una nuova stagione poetica. Le poesie scritte per la

morte della moglie, altre di argomento invece satirico, polemico e comico, rivelano

che scrive principalmente in prosa8 $6 Al OOT T AAh 1T Al hoAe piil AE,
possibile, per Montale, una forma di poesia alta.

Il quinto Montale: il premio Nobel e la stagione dei Diari e di Altri versi (1972 -

1981)

, 601 OET OAIA AAAATATTA 1T A Bl AOEA AG6AI O |
prosa. Nel 1975 Montale riceve EI  DOAT ET . 1T AA1T DPAO 1T A 1A
AOGAOGA OAT 60061 EI AEOAT OOT hincdsichiedeAele disibilei OO
che la poesia possa sopravvivere essendo incompatibile con la societa moderna.

Lai T OOA CE OTiqubsi dithnkaéin@ EnniAa Milano nel 1981. Il funerale di

stato si svolge alla presenza del presidente della Repubblica Pertini e del Presidente

del Consiglio Spadolini.
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73-E60 ancora possibile | a poes

A Seguito il discorso di Stoccolm@ronunciato da Montale nel 1975, in occasione della
AOOACT AUETTA AAI 0 OAIl EI T AAI PAO TA
pessimistica della societa attuale, dominata dalla tendenza al consumismo, di cui sono
vittime anzitutto i giovani. Alla domanda, piu volte ripetuta, se in tale situazione la
poesia sia ancora possibile, il poeta non fornisce alcuna risposta, ma da cui traspare il
proprio scetticismo.

Evidentemente le arti, tutte le arti visuali, stanno
democraticizzandosi nel senso peggiore della
parola. L'arte € produzione di oggetti di consumo,
da usarsi e da buttarsi via in attesa di un nuovo
mondo nel quale I'uomo sia riuscito a liberarsi di
tutto, anche della propria coscienza. L'esempio che
ho portato potrebbe estendersi alla musica
esclusivamente rumoristica e indifferenziata che si
ascolta nei luoghi dove milioni di giovani si
radunano per esorcizzare l'orrore della loro
solitudine. Ma perché oggi piu che mai l'uomo
civilizzato é giunto ad avere orrore di se stesso ? [...] Fa impressione il fatto che una
sorta di generale millenarismo4 si accompagni a un sempre piu diffuso comfort, il
fatto che il benessere (la dove esiste, cioé in limitati spazi della terra) abbia i lividi
connotati della disperazione. Sotto lo sfondo cosi cupo dell'attuale civilta del
benessere anche le arti tendono a confondersi, a smarrire la loro identita. [...]

In tale paesaggio di esibizionismo isterico quale puo essere il posto della piu discreta
delle arti, la poesia ?[...] Ma ora per concludere debbo una risposta alla domanda che
ha dato un titolo a questo breve discorso. Nella attuale civilta consumistica che vede
affacciarsi alla storia nuove nazioni e nuovi linguaggi, nella civilta dell'uomo robot,
guale puo essere la sorte della poesia? Le risposte potrebbero essere molte. [...]

Si potrebbero moltiplicare le domande con l'unico risultato che non solo la poesia,
ma tutto il mondo dell'espressione artistica o sedicente tale e entrato in una crisi che
e strettamente legata alla condizione umana, al nostro esistere di esseri umani, alla
nostra certezza o illusione di crederci esseri privilegiati, i soli che si credono padroni
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della loro sorte e depositari di un destino che nessun'altra creatura vivente puo
vantare. Inutile dunque chiedersi quale sara il destino delle arti. E come chiedersi se
I'uomo di domani, di un domani magari lontanissimo, potra risolvere le tragiche con-
traddizioni in cui si dibatte fin dal primo giorno della Creazione (e se di un tale
giorno., che puo essere un'epoca sterminata, possa ancora parlarsi).

Penso che la poesia sib sforzo e lavolonta di far capire, di dare qualcosaercando di
valorizzare la potenza delle parolePercio basta che una persona abbia qualcosa da
dare, cioé qualcosa per cui vale la pena scrivere ed ecco che la poesia nasce da sé e nor
e detto che sia sottoforma dversi, basta che dia emozione

La poesia e qualcosa che non conosce epoche né periatditipi 0 di sconvolgimento
economicosociale; la poesimasceAA N OAIT AT OA AEA 1 OAI T AT C
politica e sociale che & quasi impossibile che un dato sistema politico, economico o
sociale la impedisca.Credo che anzi in un periodo ddl storia come quello in cui
viviamo ci sia bisogno di poesia: bisogno di parole quando il silenzio di una modernita
insistente rende tutto muto.

.17 Ad7 T 1 AOA AE AOAAET AEA 1T A pPi AOGEARh A
sia pitl possibile, malabi AOEA ET OAOA AT i A AOOA AAI 1 62
solo i mezi e le tecniche. Per questo posso affermare che nuove forme di poesie

T AOAT 11T TGCIE CEIOiTh A Oil OA OE AAAT PPEA
musicali fanno trasparireOT OAT OEIl AT O h @pueli che Wesrheltdh OE
poesia, per questo la poesia esiste, anche se in forme diverse e perché no, forse piu
evolute.
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8 - English
8.1-Java

Java is an object-oriented programming language.
Originally developed by Sun Microsystem, it was
AATTAA O/1+8 AOO ET Yyyi
Today it is used by many people because it is platform
independent.

Java is a programming language originally developed
by James Gosling at Sun Microsystems and released in
1995 as the core component of Sun Microsystems' Java
platform. The language inherits much of its syntax
from C and C++ but it works on a higher level. Java
applications are typically compiled to bytecode (class
file) that can be run on any computer with a Java
virtual machine (JVM) installed.

What are the main advantages and disadvantages of
using java?

Advantages:

- Itis simple, intuitive and easy to learn

RoboFon

Zobbio Bruno

DO

—

Java

Sun Microsystems

- It pays well because it is quite demanded in the programming world
- It is platform independent because it can run on any kind of operating system

and machine
- Itis dynamic and distributed

Disadvantages:

- Itisslow at running

- Garbage collection interferes with real time-accuracy because it keeps the

processor busy at regular intervals

- Access to the local machine is limited because * AOA AT AOT1 60 AEOA

hardware
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Bytecode is a term which denotes various forms of instruction sets designed for
efficient execution by a software interpreter as well as being suitable for further

compilation into machine code.

8.3- Java applet

A Java applet is an applet delivered to the users in the form of Java bytecode.

Java

Sun Micromntenms
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Java applets can be run by Web browsers
through a Java Virtual Machine (JVM), or in
Sun's AppletViewer, a stand-alone tool for
testing applets.

Applets are used to provide interactive
features to web applications that cannot be
provided by HTML.

Since  Java's bytecode is  platform
independent, Java applets can be executed by
browsers for many platforms, including
Windows, Unix, Mac OS and Linux.
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